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(® Clementoni.

Ja, nizej podpisany, dziatajac w imi

PRODUCENT: CLEMENTONI S.p.A.

ADRES: Zona Industriale Fontenoce s.n.c.
MIASTO: 62019 - Recanati (MC)

KRAJ: ITALY

Deklaruje z petng odpowiedzialnoscia, ze produkt:

[ Nazwa produktu:

[ Gyber Robot

[ Kod produktu:

| 60939/60596

jest zgodny z obowiazujacymi wymaganiami okreslonymi w nizej wymienionych dyrektywach prawa wspdlnotowego oraz z wymaganiami okreslonymi w normach zharmonizowanych:

- EMC — Directive 2014/30/EU

EN 55022:2010+-AC:2011

EN 61000-4-3:2006+A1:2008+A2:2010

EN 61000-4-2:2009

- RED — Directive 2014/53/EU

EN 300328 (V2.1.12016-11)

EN 301 489-1(V2.2.0 2017-03)

EN 62479:2010

EN 301 489-17 (V3.2.0 2017-03)

- LVD — Directive 2014/35/EU

EN 60950-1: 2006 + A11:2009 +A1:2010 +A12:2011 + A2:2013

- RoHS — Directive 2011/65/EU
- Safety of Toys — Directive 2009/48/EC

EN71-1:2014

EN 71-2:20114-A1:2014

EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A1:2070 + A12:2011

EN 62115:2005 + A2:2011 + AC:2011 + A11:2012 + AC:2013 + A12:2015

EN 60825-1:1994 4+ A2:2001 + A1:2002

EN 71-3:2013 + A1:2014

- Regulation (EC) n. 1907/2006 (REACH), Annex XVII

Recanati, 22/01/2018
Giovanni Clementoni

CE0 - 3(3»4 =

Imie i nazwisko

Stanowisko Podpis

VYHLASENIE O ZHODE ES

Ja, dolupodpisany, v mene:

VYROBCA: CLEMENTONI S.p.A.

ADRESA: Zona Industriale Fontenoce s.n.c.
OBEC: 62019 - Recanati (MC)

STAT: ITALY

tymto na vlastnu zodpovednost vyhlasujem, Ze vyrobok:

[ Nazov vyrobku:

[ Gyber Robot

| Kéd vyrobku:

| 60939

- EMC — Directive 2014/30/EU

EN 55022:20104+-AC:2011

EN 61000-4-3:2006+A1:2008+-A2:2010

EN 61000-4-2:2009

- RED — Directive 2014/53/EU

EN 300328 (V2.1.12016-11)

EN 301 489-1(V2.2.0 2017-03)

EN 62479:2010

EN'301489-17 (V3.2.0 2017-03)

- LVD — Directive 2014/35/EU

‘ EN 60950-1: 2006 + A11:2009 +A1:2010 +A12:2011 + A2:2013

- RoHS — Directive 2011/65/EU
- Safety of Toys — Directive 2009/48/EC

EN71-1:2014

EN 71-2:20114-A1:2014

EN 60950-1:2006 4 A11:2009 4 A1:2010 + A12:2011

EN 62115:2005 + A2:2011 + AC:2011 + A11:2012 + AC:2013 + A12:2015

EN 60825-1:1994 + A2:2001 + A1:2002

EN71-3:2013 + A1:2014

- Regulation (EC) n. 1907/2006 (REACH), Annex XVII
Recanati, 22/01/2018
Giovanni Clementoni
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Alulirott, az alabbi nevében eljarva:

GYARTO: CLEMENTONI S.p.A.

CiM: Zona Industriale Fontenoce s.n.c.

VAROS: 62019 - Recanati (MC)

ORSZAG: ITALY

feleldsségem tudataban kijel hogy az alabbi termék:
[ Termék neve [ Gyber Robot
[ Termék kodja | 60939

megfelel az alabb emlitett kozosségi jogszabalyokban eldirt és az alabbi h izalt szabvanyokban meghatarozott kovetelményeknek:

- EMC — Directive 2014/30/EU

EN 55022:2010+AC:2011

EN 61000-4-3:2006+A1:2008-+A2:2010

EN 61000-4-2:2009

- RED — Directive 2014/53/EU

EN'300328 (V2.1.12016-11)

EN'301489-1 (V2.2.0 2017-03)

EN 62479:2010

EN'301489-17 (V3.2.0 2017-03)

- LVD — Directive 2014/35/EU

EN 60950-1: 2006 + A11:2009 +A1:2010 +A12:2011 + A2:2013

- RoHS — Directive 2011/65/EU
- Safety of Toys — Directive 2009/48/EC

EN71-1:2014

EN 71-2:2011+A1:2014

EN 60950-1:2006 + A11:2009 + A1:2010 + A12:2011

EN 62115:2005 + A2:2011 + AC:2011 -+ A11:2012 + AC:2013 + A12:2015

EN 60825-1:1994 + A2:2001 + A1:2002

EN71-3:2013 + A1:2014

- Regulation (EC) n. 1907/2006 (REACH), Annex XVII

Recanati, 22/01/2018
Giovanni Clementoni

CE0 - %_fi"“’ =

Név

Beosztds Aldirds

ES PROHLASENI O SHODE

3

Ja, niZe podepsany, jménem:

VYROBCE: CLEMENTONI S.p.A.

ADRESA: Zona Industriale Fontenoce s.n.c.
OBEC: 62019 - Recanati (MC)

STAT: ITALY

timto na vlastni zodpovédnost prohlasuji, Ze vyrobek:

Ndzev vyrobku:

| Gyber Robot

Kod vyrobku:

| 60939

je vsouladu s uplatnitelnymi poZadavky niZe uvedené legislativy Spolecenstvi a s poZadavky uvedenymi v nasledujicich harmonizovanych predpisech:

- EMC — Directive 2014/30/EU

EN 55022:2010+AC:2011

EN 61000-4-3:2006-+A1:2008+-A2:2010

EN 61000-4-2:2009

- RED — Directive 2014/53/EU

EN 300328 (V2.1.12016-11)

EN 301 489-1(V2.2.0 2017-03)

EN 62479:2010

EN'301489-17 (V3.2.0 2017-03)

- LVD — Directive 2014/35/EU

‘ EN 60950-1: 2006 + A11:2009 +A1:2010 +A12:2011 + A2:2013

- RoHS — Directive 2011/65/EU
- Safety of Toys — Directive 2009/48/EC

EN71-1:2014

EN71-2:20114A1:2014

EN 60950-1:2006 4 A11:2009 + A1:2010 + A12:2011

EN 62115:2005 + A2:2011 + AC:2011 + A11:2012 + AC:2013 4 A12:2015

EN 60825-1:1994 + A2:2001 + A1:2002

EN71-3:2013 + A1:2014

- Regulation (EC) n. 1907/2006 (REACH), Annex XVII
Recanati, 22/01/2018
Giovanni Clementoni

CEO %ir&;"‘” — e

Jméno

Pozice Pozice




