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IR sensörünü IR2 
portuna bağla. Dokunma 
sensörünü T portuna 
bağla.

Modeli resimde gösterildiği 
gibi çevir ve ardından, soldaki 
siyah motoru M1 portuna, 
sağdaki siyah motoru ise 
M2 portuna bağla. Turuncu 
motoru M3 portuna bağla.

SENSÖRLERİ 
MERKEZİ MODÜLE 

BAĞLA

MOTORLARI MERKEZİ 
MODÜLE BAĞLA
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Modülü iki turuncu 
kirişe sabitle
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MONTAJI TAMAMLANMIŞ 
MODEL


