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Modeli resimde gösterildiği 
gibi çevir ve ardından 
soldaki IR sensörünü 
IR1 portuna, sağdaki IR 
sensörünü ise IR2 portuna 
bağla.

Modeli resimde gösterildiği 
gibi çevir ve ardından 
soldaki motoru M1 portuna, 
sağdaki motoru ise M2 
portuna bağla.

SENSÖRLERİ MERKEZİ 
MODÜLE BAĞLA

MOTORLARI MERKEZİ 
MODÜLE BAĞLA

M1 M2

IR1 IR2
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MONTAJI TAMAMLANMIŞ MODEL

IR (Kızılötesi) sensörlerinin yönünün resimde 
gösterildiği gibi olduğundan emin ol: Sağdaki 
aşağı dönük, soldaki ise ileri dönük olacaktır.
18 dişli çarkı ayarlayarak soldaki sensörün 
yönünü belirleyebilirsin.
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Kurulum

Etkinlik 5 - Sumo'nun kurulmuş 
modelinin son halinden başlayarak, 
soldaki IR (Kızılötesi) sensörünün 
yönünü ayarlamak için 18 dişli çarkı 
ayarla: IR sensörü, sağdaki diğer 
IR sensörü gibi aşağı doğru bakana 
kadar çarkı çevir.

“TAKİPÇİ” ETKİNLİĞİ İÇİN IR SENSÖRÜNÜN YÖNÜNÜ DEĞİŞTİRME

Takipçi


