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Modeli resimde gösterildiği 
gibi çevir ve ardından 
soldaki motoru M1 
portuna, sağdaki motoru 
ise M2 portuna bağla. Son 
olarak, turuncu motoru M3 
portuna bağla.

Modülle olan bağlantıları 
yapmadan önce, 13 delikli 
turuncu kirişlerin altındaki 
iki siyah motorun kablolarını, 
resimde gösterildiği gibi geçir.

MOTORLARI MERKEZİ 
MODÜLE BAĞLA

KABLOLARI DÜZENLE
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IR sensörünü merkezi 
modüldeki IR1 sensörüne 
bağla.

SENSÖRÜ MERKEZİ 
MODÜLE BAĞLA

IR1
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Av robotunun kurulmuş modelinin son halinden başla ve aşağıdaki talimatları izleyerek, avcı robotu tamamla.

Kurulum

Avcı
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Ön parçayı çıkar

Tüm sensör 
bloğunu çıkar
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IR sensörünü merkezi modüldeki IR1 sensörüne bağla.

SENSÖRÜ MERKEZİ MODÜLE BAĞLA

33333333333

MONTAJI TAMAMLANMIŞ 
MODEL

IR1


